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j” RKOBEBOSSYSS Roboterschweilizelle Reis RVL6L mit RMDO05

Komponententbersicht

Roboterschweil3zelle bestehend aus:

e RVL6L Industrieroboter mit Hybridkinematik:
5-Achs vertikaler Knickarmroboter verfahrbar auf
Linearachse mit ca. 4.400 mm Hub

« Stationare horizontale Reitstockdrehvorrichtung
RDVO5 zur Bauteilpositionierung

 Steuerung ROBOTstarV-IPC

» Zellenmontage auf Stahlbauplattform mit
Gabelstapleraufnahme

» Externes Tasterableau zur Anlagenbedienung
e Schutzumhausung mit Lichtschranke

* Fronius MIG/MAG-Schweif3technik
Gebraucht: TPS4000
Optional Neu: TPS 400i / 500i



j’ RKOBEBOSSYSS Roboterschweilizelle Reis RVL6L mit RMDO05

Einzelkomponenten

Industrieroboter Reis RVL6L
e Steuerung ROBOTstarV-IPC
e Baujahr: 2007 S

e Betriebsstunden: ca. ... h
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Industrieroboter Reis RVL6L

Roboterschweilizelle Reis RVL6L mit RMDO05

Einzelkomponenten

e Linearachse (A1) mit ca. 4.400 mm Hub

Typ / Type RVL6L

Maximallast 6 kg

max. payload / charge maximale

Zusatzlast A1 30 kg

additional load A1/ charge supplémentaire A1

Zusatzlast A3 10 kg

additional load A3 / charge supplémentaire A3

Achsdaten/ axis data / données axes Geschwindigkeit / speed / vitesses
Achse/ axis / axe 1 (A1) 3m/s
Achse / axis / axe 2 (A2) 140°/s
Achse / axis / axe 3 (A3) 140°/s
Achse / axis / axe 4 (A4) 270°/s
Achse/ axis / axe 5 (Ab) 300°/s
Achse / axis / axe 6 (A6) 500°/s

Wiederholgenauigkeit/ repeatability / répétabilité: =0,05 mm

Gewicht Grundgerat (ohne Steuerung)

weight of standard unit (without control cabinet) 450 kg

poids de 'unité de base (sans armoire)

Elektr. Anschlusswgrt . ’ 3,8 KVA

connected load / puissance installée

Mehrgewicht Erweiterung (A1 um 500 mm) / Additional 55 kg

weight extension / Surcharge de poids extension

i

314, 15
H585‘ |
20 | | |
ca.450 h'_' B _'_c”| ca.430
¢a.900 235 | Hub A1 | 235

Mechanische Schnittstelle A6 / Mechanical interface
A6 / Interface mécanique A6

ISO 9409-1 - 63 -4 - M6
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Roboterschweilizelle Reis RVL6L mit RMDO05

Einzelkomponenten

Bauteilpositionierer RDM05 mit Gegenlager

Typ / Type

RDM 05

Maximallast (Drehachse horizontal)
max. payload (rotary axis horizontal)
charge maximale (axe de rotation horizontal)

500 kg

Maximallast (Drehachse vertikal)
max. payload (rotary axis vertical)
charge maximale (axe de rotation vertical)

500 kg

Max. Massentragheitsmoment
max. admissible mass moment of interia
moment d’inertie masse max. admissble

92 kgm?

Max. Drehmoment
max. torque
moment d'un couple maximale

750 Nm

Max. Kippmoment *
max. tilting moment *
moment de basculement maxi. *

2200 Nm

Schwenkbereich / swivel range / zone de pivotement

370°

Geschwindigkeit / speed / vitesse

180°/s

Wiederholgenauigkeit Standard + 0,05 mm/r=175 mm
repeatability -

répétabilité: Option + 0,08 mm/ r=300 mm
Hohlwelle fir Mediendurchfiihrung

hollow shaft for medium & 55 mm

arbre creux pour médias

Gewicht / weight / poids 125 kg

Gewicht Planscheibe Standard @ 350 mm 18 kg
weight plate diameter :

poids du p|ateau Opt[OI‘I @ 600 mm 55 kg
Elektr. Anschlusswert 0,3 kVA

connected load / puissance installée
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Belastungsdiagramm Drehachse horizontal:
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j” RKOBEBOSSYSS Roboterschweilizelle Reis RVL6L mit RMDO05

MIG/MAG Schweildtechnik (optional)

bestehend aus:
* Fronius TransPulsSynergic 4000 (3-400A)
e Drahtvorschubeinheit VR1550

- ausgerustet fur Drahtdurchmesser .... mm

- E-Set Brenner ausblasen
* Verbindungsschlauchpaket W/70mm?
» Fronius Roboterschlauchpaket

- Ausfuhrung Robacta
- Brennerhals ...°

- ausgerustet fur Drahtdurchmesser ... mm

e Ausristung inkl. Korbspule oder Fassanschluss

e Kollisionsschutz Fronius CrashBox /d XL

» Brennerreinigungsstation Fabr. Binzel oder Thielmann Beispielbild
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Roboterschweilizelle Reis RVL6L mit RMDO05

MIG/MAG Schweildtechnik (optional)

bestehend aus:

EWM Phoenix 552 forcearc oder 452 coldarc
Drahtvorschubeinheit EWM DRIVE 4 ROB2

- ausgerustet fur Drahtdurchmesser .... mm

- E-Set Brenner ausblasen
Verbindungsschlauchpaket W/90mm?2
Binzel oder Dinse Roboterschlauchpaket

- Ausfuhrung Push oder PushPull
- Brennerhals ...°

- ausgerustet fur Drahtdurchmesser ... mm
Ausrustung inkl. Korbspule oder Fassanschluss
Kollisionsschutz Fronius CrashBox /d XL

Brennerreinigungsstation Fabr. Binzel oder Thielmann

Beispielbild

ewm

WE ARE WELDING




j” RKOBEBOSSYSS Roboterschweilizelle Reis RVL6L mit RMDO05

Bolzenschwell3technik (optional)

[ PR
Fabr. Arnhold Schweil3technik, bestehend aus: ARNHOLD
* AS 2210 Inverter Bolzenschweil3gerat 4 % h
» Inverter Hubziindungsschweil3gerat mit Digitaldisplay » oy B°|zenSChwe|ssen
» Stufenschaltung 450 / 600 / 800 A, stufenlose Schweil3zeit 5-1000 ms
Features:

» Tagesstuckzahler, automatischer Lufter, Temperaturiiberwachung, Testhub ohne Schweil3en
» Schweil3parameterbibliothek, 16 User-Speichersatze, Parametersperre tber PIN

o AS 2xxx Automatikschnittstelle Hubziindung

« AS VBZ 5000 Bolzenzuftihreinheit (Vibrationsférderer)
* Mogliche BolzengroR3en: @3-@8, L6 mm-L30 mm

 Umrustsatz fur AT-Zufiihrung M6

» AS AK1 Automatikschweil3kopf
* Fur Flanschbolzen nach EN I1SO 13918 @3-@8 Lange 6-30mm
* Andere Grol3en auf Anfrage

« Kabelpaket Schweil3kopf
* 5m Lange Beispielbild




j” RKOBEBOSSYSS Roboterschweilizelle Reis RVL6L mit RMDO05

Informationen

Anfragenummer = 2025004 (bitte bei Riickfragen angeben)

Verfugbarkeit -> ab Lager

Lieferbedingungen-> EXW Leipzig

Optionen = Upgrade Robotersteuerung auf ROBOTstarVI
- Einsatz eines Drehkippmodules RDKO05 anstelle RDMO05
- Schweil3technik neu (Fronius TPS 500i)
= Optische Sensorik nachristbar

- 3D-Modellgestiitztes Auftragsschweil3en

RoboSys GmbH
Anna-Seghers-Str. 171c

Preis - auf Anfrage D — 12489 Berlin

- . - - - - X . —Kontakt:
Gerne bieten wir Ihnen auch die Bauteilprogrammierung, Schulung und Service flr die Mike Lorenz
Anlage an. Tel. +49-1705606131

m.lorenz@robosys.eu
Wwww.robosys.eu



mailto:m.lorenz@robosys.eu
http://www.robosys.eu/
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