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Reis Roboter
— Industrieroboter Reis RV20-16
— Roboterschaltschrank RSV-IPC

— Sehr guter Allgemeinzustand
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Industrieroboter Reis RV20-16
— Steuerung ROBOTstarV-IPC
— Baujahr: 2008

— Betriebsstunden:
'f 7- - 7
ne . s Reis GmbH & Co. KG Maschinenfabrik
REIS ROBOTICg Walter-Reis-Str. 1, D-63785 Obernburg/M
Maschine
Machine INDUSTRIAL ROBOT l Com-Nr. l 33002374
| Type RV20-16 - RSV I ID [ 100143860 /
| Schattplane Siehe Dokumentation |Bauj
| Diagrams See documentation o E:-l.ij:p:onmmon ] ”’mw
| Schaltschrankgewicht i i
) et we P03y [Machinengevics

Einzelkomponenten

Technische Daten
technical data
données techniques

Typ / Type RV10-6 RV20-6 RV20-16

Maximallast

max. payload / charge maximale Bikg fikg L

Zusatzlast A3

additional load A3 / charge supplémentaire A3 10ky 10kg 10kg

Zusatzlast A2

additional load A2 / charge supplémentaire A2 20kg 20kg 20kg

max. Zusatzlast A2+A3

max. additional load A2+A3 / charge maximale supplémentaire A2+A3 20kg 20kg 20kg

Zusatzlast A1

additional load A1/ charge supplémentaire A1 S0kg kg s0kg

Achsdaten / axis data / données axes Geschwindigkeit / speed / vitesses
Achse / axis / axe 1 (A1) 200 °/s 200 °/s 200 °/s
Achse / axis / axe 2 (A2) 165 °/s 165 °/s 165 °/s
Achse / axis / axe 3 (A3) 150 °/s 150 °/s 150 °/s
Achse / axis / axe 4 (A4) 450 °/s 450 °/s 450 °/s
Achse / axis / axe 5 (A5) 450 °/s 450 °/s 450 °/s
Achse / axis / axe 6 (A6) 600 °/s 600 °/s 500 °/s

Wiederholgenauigkeit / repeatability / répétabilité: + 0,05 mm +0,05 mm +0,05 mm

Gewicht Grundgeréat (ohne Steuerung)

weight of standard unit (without control cabinet) 200 kg 216 kg 220 kg

poids de l'unité de base (sans armoire)

M|tt|§re Lelstungsaufnahr_ne ) 1.4 kVA 1.6 KVA 1,6 kVA

medium power consumption / puissance moyenne

Elektr. Anschlusswert 2.3kVA 2.5 kVA 25 kVA

connected load / puissance installée

Netzseitige Absicherung
mains fusing / fusibles au réseau

max. 3x 25A Sicherung trage / fuse slow-blowing /

fusi

ible a action retardée

Schutzart (EN 60529) A1 - A6

protective system (EN 60529) A1 — A6 IP65 IP65 IP65
type de protection (EN 60529) A1 - A6
Befestigungsart stehend / upright / debout

fastening / position

hangend / suspended / suspendu
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Rahmenbedingungen

Maschinennummer=> Com. 33002374 (bitte bei Riickfragen angeben)
Verfligbarkeit - ab Lager
Lieferbedingungen-> EXW Leipzig
Optionen - Upgrade Robotersteuerung auf ROBOTstarVI
= Schweildtechnik neu oder gebraucht (Fronius oder EWM)
-> Optionale Positionierer
=> Optische Sensorik nachrustbar
- 3D-Modellgestiitztes Auftragsschweil3en

Preis - auf Anfrage

Gerne bieten wir Ihnen auch den kompletten Aufbau, Inbetriebnahme,
Bauteilprogrammierung und Service fur die Anlage an.

RoboSys GmbH
Anna-Seghers-Str. 171c
D — 12489 Berlin

Kontakt:

Mike Lorenz

Tel. +49-1705606131
m.lorenz@robosys.eu
WWW.robosys.eu
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